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• Цель работы: разработать и изготовить кормушку для 
автоматического кормления домашних питомцев и 
полива растений в домашних условиях, используя 
подручные средства. 

• Объект: разработка и изготовление 
автоматизированных средств для кормления домашних 
питомцев и полива растений. 

• Предмет: кормушка для автоматического кормления 
домашних питомцев и полива растений, изготовленные 
в домашних условиях. 

• Гипотеза: Если самостоятельно изготовить 
автоматическую кормушку и автоматическое устройство 
полива растений, то проблема по уходу за домашними 
питомцами и растениями в отсутствие хозяев будет 
решена. 

 
 





Конструирование и изготовление автокормушки 

Нажатием на рычаг 

приходит в действие 

подложка и происходит 

высыпание корма. Это 

механическая модель 

кормушки, для кормления 

животного нужно нажать 

на рычаг. 



 



 Вывод: мы 

считаем, что 

последний 

вариант (образец 

№4) 

автокормушки с 

порционной 

выдачей корма и 

уборкой его 

остатков 

является 

лучшим. Наша 

гипотеза 

подтвердилась. 



  

Конструирование и изготовление автоматического устройства 
полива растений 



 

Принцип действия прост: обычное 

состояние – поднятый вверх 

шлагбаум, а в определенное время 

шлагбаум опускается и запускает 

капельную систему полива. 

Программное обеспечение позволяет 

регулировать время полива 

растений.  

Вывод:  нам удалось создать автоматизированную 

систему полива двух-трех  растений. Цель 

исследования достигнута, наша гипотеза 

подтвердилась. 



 

В будущем планируем создать кормушку для рыб 

В настоящий момент создана полуавтоматизированная   модель 

кормушки для рыб при помощи будильника. 


